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Robotické plemenné hodnoty a odporucania
pre chov s automatlckym robotickym dojenim

V chovatel’'sky vyspe-

lych statoch (Holandsko,
Nemecko, Dansko) sa uz
dlhsie pouzivaju robo-
tické plemenné hodnoty
(RPH). V Ceskej republike
od aprila 2015 (AEU CRV,
Sasakova, 2018).

Pre vypocet RPH sluzia
data ziskané z automatické-
ho systému dojenia (AMS).
Vdaka tymto hodnotam sa
mozu Slachtit stadda vhod-
né pre automatické dojacie
systémy. Hlavné faktory st
efektivita, interval dojenia
a habituacia (navyk).

Efektivita

Pre chovatela je zasadna
otazka, ako jeho kravy vyu-
zivaju AMS. Hodnota pred-
stavuje nadoj mlieka v kilo-
gramoch za dobu prevadzky
AMS v mintatach (¢as medzi
vstupom a vystupom z robo-
ta, zahrnujuci oSetrenie pred
i po dojeni, nasadenie a zlo-
zenie ceckovych nésadcov
a samotné dojenie).

Dcéry bykov s vysokou
RPH pre efektivitu AMS
nadoja viac mlieka za mi-
nutu prevadzky robota.
Doélezitymi podkladmi pri
vypocte su mlie¢na produk-
cia a dojitelnost, ale tiez ¢as
oSetrenia pred a po dojeni.
Rychlost dojenia by mala byt
minimalne 2,4 kg mlieka za
minutu.

Priklad: farma s priemer-
nou efektivitou AMS. Cel-
kovy vyuzitelny ¢as robota je
20 hodin denne. Dcéry byka
s hodnotou 108 pre efekti-
vitu AMS nadoja za minutu
o 0,18 kg mlieka viac ako
dcéry s hodnotou 92, ¢o je
0 +216 kg za den a takmer
o 79000kg mlieka viac
za rok pri jednom robote.
S priemernou produkciou
30 kg za minatu na kravu
a denn mozete dokonca so
suc¢asnym robotom podojit
o sedem krav viac ako pri
dcérach s hodnotou 92.

Ak ma byt AMS efektivny,
mal by dosiahnut 2 000 kg
mlieka za den. Pre tento vy-
kon je dodlezité sledovat tieto
parametre: Percento volné-
ho ¢asu — predstavuje cas,
kedy robot nie je pouzivany.
Odporuca sa dodrziavat mi-
nimalne 10 % volného casu
(2,4 hodiny za den), za op-
timum je povaZzované 15 %
(3,6 hodiny denne). Pocet
dojeni za den ovplyvnuje cel-
kovu produkciu krav a napo-
méha k udrZaniu dobrého
zdravotného stavu mlie¢nej
zlazy. NavySenim a udrZa-
nim poc¢tu dojeni, najma
v druhej tretine laktacie,
sa modze uzitkovost navysit
o 14 — 18 %. Pocet dojeni
na kravu a den by mal vidy
byt vys$si nez 2,5-krat za den
s optimom nad 2,8- az 3-krat
za den. Pokial je navstevnost
nizsia nez 2,2-krat za den,
mozu sa ocakavat velmi ne-
rovnomerné intervaly medzi
dojeniami, ¢o je pric¢inou

Ekonomické prinosy robotického dojenia na farmach dojnic spocivaju vo vyssej ziskovosti, vo zvyseni
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dojivosti, v zlepSeni kvality mlieka a zdravotného stavu dojnic. Robotické dojenie zlepSuje welfare
vysokouzitkovych dojnic i Zivotn Uroven farmarov.

zniZzenej produkcie mlieka
a zhorseného zdravia veme-
na.

Interval dojenia

Chovatela zaujima, kolko
¢asu ubehne medzi dvomi
uspeSnymi dojeniami? Doj-
nice, ktoré chodia do robo-
ta CastejSie, su vhodnejsie.
Kravy s dlh§im intervalom
dojenia (chodia do robo-
ta menej ¢asto), musia byt
pravdepodobne do robota
CastejSie nahanané. Dcéry
bykov s vy$Sou plemennou
hodnotou (>100) maju
v priemere krat$i interval
medzi dvomi tspe$nymi do-
jeniami v robote, tzn. ¢astej-
Sie navstevuju robota.

Dovolené podojenie je
jedno z nastavenych dat
v AMS, ktoré by v§ak malo
byt kontrolované kazdé dva
tyZdne s ohladom na potrebu
jednotlivych dojnic. Udava,
kolko razy moze byt krava za
den podojena. Pre kontrolu
kondicie krav a obmedzenie
vyrazného chudnutia, zvl4st
na pociatku laktacie pocas
prvych 40 dni, sa odporaca
obmedzit pocet dojeni ma-
ximalne na 3,5-krat za den.
Po tomto kritickom obdobi
moze byt toto ¢islo zvySené
az na 4,5-krat za den. Po-
¢et odmietnuti je pocet pri-
padov, kedy krava navstivi
robot, ale je odmietnuta pre
kratky casovy interval od
posledného dojenia. Pocet
odmietnuti by mal byt vzdy
vy$$i nez 1. Tomuto para-
metru sa tiez hovori ukazo-
vatel dobrej cirkuléacie krav
robotom (Kusakova, 2012).

Navyk (habituacia)

Zaujima nas, ako rychlo
si prvostky alebo starsie kra-
vy, presunuté z klasického
ustajnenia, na AMS navyk-
nd. Pouzivanim bykov s vy-
sokou RPH pre habituaciu
sa mozu skratit straty casu
pracovnikov, ktori zvierata
nahanali. Kravy po tychto
bykoch chodia do robota
z vlastnej vole uz kratko po
oteleni a dosahuju tak velmi

skoro kratkeho a staleho in-
tervalu dojenia.

Pri vypocte sa porovna-
va interval dojenia v prvych
3 tyzdnoch po oteleni s in-
tervalom dojenia v tyzdiioch
10, 11 a 12. V prvom obdobi
je robot pre zvieratd nezna-
my a intervaly dojenia su
dlhsie. V neskorsich tyz-
dnioch laktacie si na systém
zvykaju a chodia do robota
Castejsie. Plemenna hodnota
sa pocita z rozdielu produk-
cie mlieka v tychto dvoch
obdobiach (AEU CRYV, Sasa-
kova, 2018).

Poc¢et nutenych dojeni
— maximalne Sestkrat na
AMS a den. Potreba nute-
ného dojenia ma tiez velmi
uzky vztah k vyzive dojnic
a nastaveniu zakladnej kfm-
nej davky. Pokial st dojnice
prekrmované, od 2. tretiny
laktacie maju mensi zaujem
o aktivnu a dobrovolnt nav-
Stevu robota, ¢o vedie k zni-
Zeniu produkcie, riziku stuc-
nenia dojnic, problémom po
oteleni a najma k zhorSene;j
ekonomike chovu (Kusako-
va, 2012).

Co treba este riesit?

Systémy  automatické-
ho dojenia alebo robotické
systémy dojenia (AMS) po-
skytuja inovativhu moznost
zlepSenia produktivity na
farmach dojnic. PretoZe tato
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technoldgia je finan¢ne na-
rocna a malo je zname o jej
vplyve na zviera a mlie¢nu
uzitkovost, su dolezité de-
tailné Stadie. Sledovanie
spravania zvierat a monito-
ring systému sa stali extrém-
ne dolezitymi. Je extrémne
dolezité zistit, ako je sprava-
nie prvostok a starSich krav
ovplyvnené pocetnym doje-
nim.

Hlavna pozornost by sa
mala zamerat na spravanie
neskusenych krav. Vysled-
ky nasho projektu APVV st
alarmujace — neskasené kra-
vy potrebuju pre adaptaciu
v AMS intenzivnhu pomoc,
aby sa znizili straty. Pre vy-
volanie motivacie a udrzanie
uzitkovosti je potrebné vy-
pracovat tréningové metody
pre jalovice a kravy. Tréning
zvierat na vyuzitie AMS je
dolezity proces, pretoze ten-
to sposob dojenia je zaloZeny
na dobrovolnosti. Predpo-
kladame, ze prvostky sa na
robotické dojenie rychlejsie
zadaptuju ako starsie kravy.

Okrem toho treba rozpra-
covat dalSie problémy, kto-
ré budu zaroven prinosom
pre aplikovana etologiu:
adaptacia na nezname pro-
stredie a schopnost ucenia
jalovic a dojnic. Bude po-
trebné vykonat podrobnej-
Siu analyzu reakcii dojnic
na viacmiestne roboty v po-
rovnani s jednomiestnymi.

Tu je potrebné zodpovedat
otazky: Ako bude dojnica
reagovat na striedanie doja-
ceho boxu robota? Vytvori
sa na box preferencia? Budua
vSetky boxy rovnomerne za-
taZzené? Budu zistené zmeny
produkcie mlieka pri dojeni
viacmiestnym robotom v po-
rovnani s jednomiestnym?
Je potrebné vyvinat metddy
a postupy pre lah$i navyk
dojnic na AMS. Nasa otazka
znie: Je mozné lakat kravu
k pristupu do boxu na zvu-
kovy signal?

Na zaver

Na zaver naSej série ¢lan-
kov o robotickom dojeni
(dva ¢lanky boli v minulom
tyzdni uverejnené v nasej
$pecializovanej odbornej
prilohe Rolnickych novin
s nazvom DOJNICE) treba
uviest, ze prechodu z klasic-
kého dojenia v dojarnach na
dojenie v AMS ani v Sloven-
skej republike nezabranime.
Tento systém za poslednych
30 rokov urobil taky techno-
logicky pokrok, Ze sa zacal
presadzovat aj v krajinach,
v ktorych sa to neocakava-
lo. Zavadza sa na Novom
Zélande, kde prevlada pa-
senie krav na pasienku, tiez
v USA, kde je v polnohospo-
darstve lacna pracovna sila
(Mexicania) a v mnohych
inych krajinach.

Na Slovensku pracuje
zatial len 19 robotov. Ak sa
osvedcia, potom ddjde k ich
masivnemu nasadeniu aj
u nas. Ekonomické prinosy
robotického dojenia na far-
méach dojnic spocivaju vo
vys$Sej ziskovosti, vo zvySeni
dojivosti, v zlepSeni kvality
mlieka a zdravotného stavu
dojnic, zlep$i sa aj zZivotny
$tyl a zivotna droven farma-
rov. Vela mastali pre dojnice
je relativne starych a volnost
pohybu krav je obmedzena.
Preto sa predpoklada, ze vel-
ky pocet fariem zmeni spo-
sob dojenia na AMS.

Podla vyskumnych po-
znatkov sa vplyvom castej-
Sieho dojenia zvySuje denna
dojivost o 10 %. Manualna
praca je vyrazne zniZena.
Robotické dojenie zlepSuje
welfare  vysokouzitkovych

dojnic. Kravy maja moznost
pohybu. UZ nie st vodené
do dojarne oSetrovatelom,
ale chodia tam samy, podla
vlastnej motivacie.

Automaticky systém doje-
nia by mal byt ¢asovo vyta-
Zeny tak, aby bol 10 % ¢asu
necinny, tym sa zabrani Ca-
kaniu krav na dojenie a zvysi
sa ich ochota k navsteve ro-
bota. AMS nie je len dojaci
robot, ale ide o koncepc-
nu pracu s celym stadom.
Kazda farma je jedinecna
a systém sa da prisposobit
jednotlivym prvkom ma-
nazmentu stada. Na malych
i velkych farmach plati, ze
Struktara stada sa neustale
ment, stado je zlozené z krav
v laktacii, zasuSenych a cer-
stvo otelenych.

Odporicania chovatel'om

e Pouzivat selekéné bran-
ky, najlepSie automatické
(pred vstupom a na vystupe
z dojarne).

e Mat oddelent sekciu
pre kravy (choré ¢i jalovice
po oteleni, nez si zvyknu na
dojenie vAMS).

e Ponechéavat kravy v jed-
nej skupine po celd dobu
laktacie.

e Dodrziavat denne dve
kompletné a dve ciasto¢né
kontrolné obchddzky.

e Ak je potreba davky
jadra cez robot vy$Sia nez
8 kg za den, davkovat kfmnu
zmes aj pomocou AKB.

¢ ReSpektovat optimalne
parametre kimneho stola.

e Krmivo navazat a prihr-
novat niekolkokrat denne.

e Udrziavat hygienu kr-
moviska, zlabu alebo kifm-
neho stola.

* Pravidelne Cdistit ustaj-
nenia a pohybové chodby.

e Mat dostato¢ne Siroké
chodby, nekizava podlahu,
zodpovedajuci priestor ca-
karne i miesto pre separaciu
dojnic.

e Leziska musia byt poho-
diné.

e Klucova je Cistota mas-
tale a dobry pristup k napa-
jackam a ku kfmnemu zlabu.

* Pre navyk jalovic pouZi-
vat tréningovy box, ktory je
imitaciou dojaceho robotic-
kého boxu.

 Pri aplikacii pastvy vy-
uzivat automatické selekéné
pastevné branky.

e Zaistit, aby na pastvu
a z pastvy viedli Siroké a rov-
né cesty, lahko pristupné pre
dojnice.

* InStalovat texaské brany
cez miestne komunikacie.

* Pastevny areal by nemal
byt vzdialeny od mastale
viac ako 1 km.

e Mat k dispozicii naha-
nacie ulicky.

Napisanie tohto Ccldnku
bolo umozZnené projektmi
APVV 0632-10 a 15-0060.
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